Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne dla Robét Bxo@n01.01.01

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST wymagania dotyegce wykonania i odbioru robét zydanych z
odtworzeniem osi trasy i jej punktow wysdék@wych oraz pomiaréw powykonawczych w ramach budow
drég osiedlowych w Wydminach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosavest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu traspunktéw
wysokaciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawazajodcinku wymienionym w pkt. 1.1.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokovego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységimwych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdfpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogl6lne wymagania dotycyce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie érednie; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispmoej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugcsci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycyce spratu

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej dokladimd pomiaru przy pracach pomiarowych, jak i przy agowaniach
kartograficznych.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ@0 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogriujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 9).

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigjcego dane zawiergje
lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0o materialy dostarczone przez Zamaws&gjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg@ odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformdwanzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. Wykonawca powinien sprawgziczy

rzedne terenu okstone w dokumentacji projektoweja szgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadohio tym Irzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno by
zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z
réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczase roboty
dodatkowe w takim przypadku olhej Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne mHawidlowe] realizacji rob6t natg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osassy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne prony by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowihzane do punktéw pomocniczych, pzdmych
poza granig rob4t ziemnych.



Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami rob6t zeganych z wykonaniem trasy drogowej

i obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nigawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentaciji projektowej.

Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej tico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wieksze nk 3 cm Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natarzy¢é materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robét zagpi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobét.

5.5. Sprawdzenie przekrojéw poprzecznych

Sprawdzenie kgnych wysokéciowych istniejcego terenu naky przeprowadz w kazdym przekroju
podanym w Dokumentacji Projektowej poprzez pomigwelacyjne z dok fadricia do 0,5cm w dowizaniu do
sprawdzonych reperéw roboczych.

5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

Nalezy pomierz¢ wznowiory lub zatazong osnowe geodezyjn, wykona& pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z instrukgj G-4 ,Pomiary sytuacyjne i wysokcowe”, mierzc wszystkie elementy téei mapy
zasadniczej.

Prace obliczeniowe wykotigorzy pomocy spitu komputerowego. Whniesienie pomierzonegdie na map

zasadnicg oraz map ewidencji gruntdw prowadzonych technikami tradpgyni naleey wykona& metod

klasyczna (kartowanie i kikenie k£czne) lub przy pomocy ploteréw.

Wykonana dokumentacje geodezyjrkartograficza nalezy skompletowa zgodnie z przepisami Instrukcji 0-3

»Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnejrtdgraficznej”, z podzialem na:

- dokumentagj techniczig przeznaczona dla Zamawjeggo,

- dokumentagj techniczig przeznaczona dlasmdka dokumentac;ji.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowaz dorne dokumentédwnabey uzgodné z asrodkiem

dokumentacji.

Dla Zamawiajcego naley skompletowa nastepujce materiaty:

- wtdrnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia,

- kopie wykazéw wspoétednych i wysokéci punktdw osnowy poziomej, wysokosciowe] oraz waka
wspotrzdnych punktéw granicznych,

- kopig protokotéw przekazania znakéw geodezyjnych podaez

- kopie opis6w topograficznych,

- kopie szkicow polowych,

- mag numerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (2-11).
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6.2. Sprawdzenie robét pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinng: fprzeprowadzone wedtug ngstijacych zasad:

- 0§ drogi naley sprawdza na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznaghpoziomie oraz co
najmniej co 100 m na prostych,

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdza niwelatorem na cafej diugo budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest 1 km (kilometr) odtworzonej trasy i puntkéwsekaciowych w terenie oraz
wykonaniem pomiaréw powykonawczych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru rob6t
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogoine” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@lowych w terenie nagbuje na
podstawie szkicow i dziennikbw pomiardw geodezyjnylub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkilada tgnierowi.

Odbiér Robo6t zwjzanych z wykonaniem pomiardw powykonawczych ¢mge po przedizeniu
skompletowanej dokumentacji technicznej zgodni&tzH5. n/n specyfikaciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi traminktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— Wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesienimian na maypzasadnicza.
Zgodnie z Dokumentagj Techniczg Roboty zwizane z odtworzeniem trasy i punktow wys&diowych
obejmup odcinek (dwie jezdnie) a¢znej dtugdci 1,015 km.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-76/N-02207 Geogezja.Podstawowe nazwy, $éméa, oznaczenia.
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Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya/g@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.

10 Instrukcja techniczna K-1 Mapa zasadnicza

11.Ustawa z dnia 17.05.1989.- Prawo Geodezyjne i geaf@wzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z poejszymi
Zmianami)
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