Szczegdbtowe Specyfikacje Techniczne dla Robét Bso@n01.01.01

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSE wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z odtworzeniem osi trasy i jej punktéw wysakowych oraz pomiaréw
powykonawczych w ramach zadania:

Modernizacja nawierzchni drogi gminnej nr 136048N Radzie gm.
Wydminy Etap |

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowa specyfikacja techniczna (SST) stosawpst jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy i punktdw wysékiowych oraz wykonania inwentaryzacji
powykonawczej na odcinku wymienionym w pkt. 1.1.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokasciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokamvego punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokéciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate o0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogd6lne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy naje stosowé pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowedhagasci okoto
0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodét ziemnych, wesiedztwie punktow
zalamania trasy, powinny ngiérednie od 0,15 do 0,20 m idiugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i dilugai okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjaie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych
powinien gwarantowa uzyskanie wymaganej dokladiwd pomiaru przy pracach
pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartografigzm

4. TRANSPORT
Nie wystpuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MQQ@O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 9).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiacego
dane zawierage lokalizact i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawe@jo, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia
robot.



Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@mazyniera o wszelkich kblach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i klureperéw roboczych.  Wykonawca
powinien sprawdZzi czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowef zgodne z
rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie ré&nia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewpno by
zmieniane przed pog¢iem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaice z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zostagn wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoyé
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przegriiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punitgérednie osi trasy musgz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia ofegace w sposOb wyeamy i jednoznaczny
charakterysty& i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzeowinny by
zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania rob6t. deli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostamzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego preesmid robdt, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepavidtowej realizacji robét
naleza do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przy ayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowazane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobét ziemnych.

Repery robocze nate zatazy¢ poza granicami robdt zwdanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzysgch. Jako repery robocze mma
wykorzyst& punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O
ile brak takich punktdw, repery robocze mgleatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikbw stalowych, osadzonych w gienw sposob wykluczagy
osiadanie, zaakceptowany przezytmiera.

Rzedne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostpc niwelacg podwojr w
nawigzaniu do reperow gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca;
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegog¢dnej.
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5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagjprojektows oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgeigp, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegitdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej ni
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej btsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wieksze nk 3 cm Rzdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznacz¢ z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalarzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wn@ézonych poza granicobét.

5.5. Sprawdzenie przekrojéw poprzecznych

Sprawdzenie kznych wysokéciowych istniejcego terenu naty przeprowaddi
w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji Projektowepiz@z pomiary niwelacyjne z
dok tadndcia do 0,5cm w doweizaniu do sprawdzonych reperéw roboczych.

5.5. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

Nalezy pomierzy wznowiory lub zalazoma osnowe geodezyjn, wykona& pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukdp-4 ,Pomiary sytuacyjne i wysokciowe”, mierzac
wszystkie elementy téei mapy zasadnicze;.

Prace obliczeniowe wykofa przy pomocy sprtu komputerowego. Whniesienie

pomierzonej tr&ci na map zasadnicz oraz map ewidencji gruntéw prowadzonych

technikami tradycyjnymi naiy wykona metod, klasyczna (kartowanie i kflenie eczne)

lub przy pomocy ploteréw.

Wykonana dokumentacje geodezyjn kartograficza nalezy skompletowa zgodnie z

przepisami Instrukcji 0-3 ,Zasady kompletowania dwlentacji geodezyjnej i

kartograficznej”, z podziatem na:

- dokumentagj techniczi przeznaczona dla Zamawieggo,

- dokumentagj techniczi przeznaczona dlamdka dokumentaciji.

Spos6b skompletowania dokumentaciji, o ktdrej mowaz dorng dokumentéwnaley

uzgodné z csrodkiem dokumentaciji.

Dla Zamawiajcego naley skompletowa nastepujce materiaty:

- wtérnik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdwescia,

- kopie wykazow wspotdnych i wysokéci punktéw osnowy poziomej, wysokosciowej
oraz wykazy wspoétdnych punktéw granicznych,

- kopie protokotéw przekazania znakéw geodezyjnych podamez

- kopie opis6w topograficznych,



- kopie szkicéw polowych,
- map; numerycza.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
Kontrole jakcsci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (2-11).

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych powinnoc¢bgrzeprowadzone wedlug ngstijacych

zasad:

- 0$ drogi naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
poziomie oraz co najmniej co 100 m na prostych,

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdza niwelatorem na calej diugoi
budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest 1 km (kilometr) odtworzonej trasy i puntkéw
wysokaciowych w terenie oraz wykonaniem pomiaréw powykecaych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych w
terenie nagpuje na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréwdagxyjnych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktémaaynierowi.
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Odbiér Robo6t zwizanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych ¢mge po
przeditezeniu skompletowanej dokumentacji technicznej zgednpkt. 5.5. n/n specyfikaciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platfoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnygtyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrorm iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- Wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniegieni zmian na map
zasadnicza.

Zgodnie z DokumentagjTechnicza Roboty zwizane z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych obejmuj odcinek (dwie jezdnie) aéznej dtugdci 1,015 km.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-76/N-02207 Geogezja.Podstawowe nazwy, iéméa, oznaczenia.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inmgs Gtéwny Urzd Geodezji i

Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.

10 Instrukcja techniczna K-1 Mapa zasadnicza

11.Ustawa z dnia 17.05.1989.- Prawo Geodezyjne i gaaficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z
pézniejszymi zmianami)
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